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1. Produktbeschreibung und Funktionen

Der Sysmon OnlinePRO (SOP) ist eine plattformunabhéangige Systemuberwachungseinheit,
welche die Parameter eines Grundsystems wie Spannungen, Temperaturen, digitale Eingange
und Lufterdrehzahlen tUberwacht und ggf. steuert. Hierzu dient ein 16-bit Microcontroller mit
einem integrierten 12-bit A/D Wandler und entsprechender peripherer Beschaltung.

In regelmakigem Zyklus werden diese Parameter gemessen bzw. eingelesen und ausgewertet.
Wird ein vom Anwender definierter Grenzwert Uber- oder unterschritten wird dies vom SOP als
»Event” erkannt. Grundsatzlich werden bei den entsprechenden Events fest vordefinierte
Aktionen ausgefuhrt die spéater beschrieben werden. Diese ,Events* kénnen zusatzlich vom
Anwender zum Setzen von digitalen Ausgéngen verwendet werden.

Aufgetretene Grenzwertlber- oder unterschreitungen fur die Spannungen V1 bis V4, die
Temperatur und die Luftermindestdrehzahl werden Uber die Frontplatten LED’s signalisiert. Ist
die Anzeige von mehr als 4 Spannungen erwunscht, kann das ELMA LED Display 024-927 als
Zubehor an den SOP angeschlossen und an beliebiger Stelle im System montiert werden.

Die gemessenen Werte sind jederzeit Uber die serielle RS232 Schnittstelle und Uber Telnet
abrufbar. Grenzwerte und Systemparameter kénnen Uber diese Schnittstellen ebenfalls jederzeit
im Betrieb verandert werden. Dadurch kann der SOP — und damit das angeschlossene System -
online Uber jeden Rechner mit Internetanbindung gesteuert und tUberwacht werden.

Auch die integrierte Webseite, die vom Anwender selbst gestaltet werden kann wird mit den
gemessenen Werten fortlaufend aktualisiert und rundet damit das Informationsspektrum ab.

Bei der Verwendung in VME-Systemen Ubernimmt der SOP die Erzeugung VME Signale
"ACFAIL2" und "SYSRESET2".

Die Grenzwerte des Grundsystems sowie die verschiedenen Parameter kdnnen jederzeit, auch im
laufenden Betrieb, eingestellt werden.
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1.1. Spannungsuberwachung

Uberwachung von bis zu 8 Spannungen ( Standard: 5 x pos. und 3 x neg. )

Obere und untere Grenzwerte sind flr jede Spannung einzeln konfigurierbar

Die Uberwachung von einzelnen Spannungen kann deaktiviert werden

Status LED auf der Frontplatte (nur fur 024-874 und 024-875) fur die Spannungen V1 - V4

( +5V, +3.3v, +12V, -12V)

Die Grenzwertlber- bzw. unterschreitung einer der Uberwachten Spannungen ist ein interner
Event ( global error — siehe 5.2.8. define — Befehle ), der durch den port Befehl

( siehe 5.2.5. port — Befehl ) weiter verarbeitet werden kann.

Optional kann ein SYSRESET fir VME Systeme im Fehlerfall ausgeldst werden

Uberwachte Spannungsbereiche der jeweiligen Eingénge:

Vi= O0V..+8V V2= O0V..+8V
V3= 0V..+14V V4= -14V.. OV
V5= O0V..+8V V6= -8V.. 0V
V7= -26V.. OV V8= O0V..+26V

Befehle fur die Spannungstiberwachung:

voltage ( siehe 5.2.4. voltage — Befehl)

define activevoltage ( siehe 5.2.8.1. define activevoltage )
define voltagemask ( siehe 5.2.8.2. define voltagemask )
define voltagereset ( siehe 5.2.8.3. define voltagereset )

. Temperaturuberwachung

Uberwachung von bis zu 6 analogen Temperatursensoren

( 10K Ohm NTC Thermistoren mit 3=3950 )

Obere und untere Grenzwerte frei konfigurierbar

Temperaturmessbereich von —20°C..+100°C

Genauigkeit der Temperaturmessung +/-3°C (max.)

Status LED auf der Frontplatte zur Temperaturfehleranzeige (nur fur 024-874 und 024-875)
Uberwachung von weiteren 8 digitalen Temperatursensoren iber den 1°C Bus.

Im Fehlerfall wird die gelbe temp-fail LED an der Frontplatte aktiviert und die
Maximaldrehzahl der Lufter so lange gesetzt bis kein temp-fail mehr vorliegt.

Die Grenzwertlber- bzw. unterschreitung einer der Uberwachten Temperaturen ist ein
interner Event ( global error ), der durch den port Befehl ( siehe 5.2.5. port — Befehl) weiter
verarbeitet werden kann.

Befehl fur die Temperaturiiberwachung:

temp ( siehe 5.2.6. temp - Befehl ( temperature ) )
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1.3. Lufteruberwachung und —regelung

Uberwachung und Steuerung von bis zu 12 Liftern. Die Lifter bendtigen einen Tacho-
Signalausgang sowie einen PWM-Signaleingang

Minimale Drehzahl konfigurierbar ( =700rpm )

Drehzahlregelung uber PWM Signal (Frequenz konfigurierbar von 20Hz..10KHz)
Ansteuerung von Non-PWM Luftern mit Zusatzmodul FanCon OnlinePRO mdglich (siehe 9.
Zusatzmodul: FanCon OnlinePRO )

LED auf der Frontplatte zur Anzeige von Lufterfehlern

Softstart — zur Minimierung des Anlaufstroms

Die Unterschreitung der Mindestdrehzahl (minspeed) einer der Gilberwachten Lufter ist ein
interner Event ( global error ), der durch den port Befehl ( siehe 5.2.5. port — Befehl ) weiter
verarbeitet werden kann.

Im Fehlerfall wird die gelbe fan-fail LED an der Frontplatte aktiviert und die Maximaldrehzahl
der Lifter so lange gesetzt bis kein fan-fail mehr vorliegt.

Frei konfigurierbares Temperatur / Drehzahlverhalten Uber die Einstellung von 4 Parametern
( minlevel, tempO, templ, temp2 ). Einstellungen sind dabei einheitlich fur alle
Temperatursensoren.

1.3.1. Temperatur / Drehzahlverhalten

Speed +

Max level
as)

minlevel

>
>

o]
-20°C tempO templ temp2 120°C Temperature

Die Lufterdrehzahl wird in Abhangigkeit der Temperatur geregelt. Der Drehzahlbereich der Lufter
wird in 15 Stufen eingeteilt. Durch das Diagramm ergeben sich 4 Regelungsbereiche:

PoONPR

-20°C..tempO: LUfter stehen

tempO..templ: LUfter laufen konstant auf zuvor festgelegtem Min. Pegel (minlevel)
templ..temp2: Lufter verdndern ihre Drehzahl proportional zur Temperatur
temp2..120°C: Lufter laufen mit voller Geschwindigkeit auf Level 15

Befehl fur die Lifterregelung und zur Einstellung der Parameter:

fan ( siehe 5.2.7. fan — Befehl )

www.elma.com



ELMA

. f:‘:‘:‘:’:‘:":':'ﬂ&-?- TTTT T PO, Your Solution Partner 6/36

1.4. Digitale Ein- und Ausgange

e 16 digitale Eingange gruppiert in zwei 8 Bit Ports ( Port 1 + Port 2)

e 16 Ausgange gruppiert in zwei 8 Bit Ports ( Port A + Port B)

o Logikpegel: 5V TTL. Ausgange mit 20mA gegen GND belastbar

e Jeder einzelne Ein/Ausgang kann als low- oder high-aktiv deklariert werden ( siehe 1.4.1.
Logische Pegel definieren )

e Manuelles setzen und ricksetzen von Ausgangen ( siehe 1.4.2. Ausgange manuell setzen /
ricksetzen )

e Ausgange kdnnen abhéngig von internen und externen Events automatisch gesetzt werden.
( siehe 1.4.3. Ausgange durch interne / externe Events steuern )

1.4.1. Logische Pegel definieren

Um losgeldst von Spannungspegeln arbeiten zu kdnnen werden die Zustande der Ein- und Ausgange
als logische Pegel betrachtet. Hierzu muss vorab definiert werden ob die Signale Low- oder Highaktiv
sind. Hierzu wird der Befehl ,,port ... level“ verwendet. ( siehe 5.2.5. port — Befehl )

e Befehl um logische Pegel zu definieren:
port...level ( siehe 5.2.5. port — Befehl )

1 2 3 4 5 6 7 8 Hex Value
Port x active level 0 (0] 1 0 1 0 1 1 2B

1.4.2. Ausgange manuell setzen / ricksetzen

Mit dem Befehl ,port ... set” bzw. ,port ... clr“ kdnnen die Zustande der Ausgange verandert
werden. Mit ,set” wird der angesprochene Ausgang aktiviert — welcher Spannungspegel dann am
Ausgang anliegt bestimmt die zuvor festgelegte Definition seines logischen Pegels ( siehe 1.4.1.
Logische Pegel definieren ).

Anmerkung: Diese Funktion kann im ADMIN Zugang durch setzen des entsprechenden Bits in der
Maske des Ausgangs deaktiviert werden ( siehe 1.4.3. Ausgénge durch interne / externe Events
steuern )

e Befehle um Ausgange zu aktivieren / deaktivieren:
port...set ( siehe 5.2.5. port — Befehl )
port...clr ( siehe 5.2.5. port — Befehl )
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1.4.3. Ausgange durch interne / externe Events steuern

Um Ausgéange in Abhangigkeit von internen Events ( z.B. Temperaturfehler, Lufterfehler ) oder
externen Events ( aktivierte Eingange ) zu steuern kann eine Bitmaske fir jeden einzelnen Ausgang
erstellt werden. Ist die ,,ODER" Verknupfung der einzelnen Bits dieser Maske = 1 ( TRUE ) wird der
Ausgang aktiviert. Welcher Spannungspegel dann am Ausgang anliegt bestimmt die zuvor
festgelegte Definition seines logischen Pegels ( siehe 1.4.1. Logische Pegel definieren ). Sobald die
»ODER" Verknupfung =0

( FALSE) ist, wird der Ausgang wieder zuriuckgesetzt.

Maskenaufbau fur Ausgang Nr. .. x‘:

Bit Nr. Beschreibung
7 1= Freigabe “port...set“ und ,,port...clr* fir den Ausgang ,.x“ ( siehe 1.4.2.
Ausgange manuell setzen / ricksetzen )
6 Event ,Lufterfehler”
5 Event ,Oberes Temperaturlimit Gberschritten*
4 Event ,Unteres Temperaturlimit unterschritten*
3 Event ,inputmask TRUE” ( siehe 5.2.8.5. define inputmask )
2 Event ,Eingang x aktiv* ( Korrespondierender Eingang aktiv )
1 Event ,voltagemask TRUE” ( siehe 5.2.8.2. define voltagemask )
0 Event ,Spannung x auRerhalb der Grenzwerte”
Logikplan:

Masken-Bit Nr.

6 &

fan fail —

upper temp. limit —

lower temp. limit —

3 &
N — Output x
inputmask TRUE — —

input x active —

voltagemask TRUE —

voltage x fail —

¢ Befehl um die Masken der Ausgange zu setzen:

port...mask ( siehe 5.2.5. port — Befehl )

www.elma.com
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1.5. Generierung der VME-Signale ACFAIL und SYSRESET

Der SOP generiert die Signale ACFAIL und SYSRESET gemald VME Spezifikation ANSI/VITA 1-1994.
Damit diese Funktion korrekt ausgefuhrt wird, muss der SOP Uber die Befehle ,,define vme* ( siehe
5.2.6. temp - Befehl ( temperature ) ) und ,,define powerfail“ ( siehe 5.2.8.4. define powerfail )
entsprechend eingerichtet werden. Die Signale kébnnen am Steckverbinder ,Voltagel“ abgegriffen
werden.

Timing Diagramm aus der VME-Spezifikation ANSI/VITA 1-1994:

4875
+5 Vidc POWER == 20
e ————
4ms
< MIN >
ACFAIL*
< 2ms >l 50 ps
MIN MIN }
—| 0 MIN
SYSRESET* 06

Figure 5-4  Power Monitor Power Failure Timing

4.875
+5 Vdc POWER 20
200 ms >
MIN
0 MIN
SYSRESET* 06
~<—— 200 ms —
MIN
ACFAIL*

Figure 5-5 Power Monitor System Restart Timing
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2. Ethernet Interface

Durch das integrierte 10Mbps Ethernet Interface kann der SOP an jedes existierende Netzwerk
eingebunden werden. Das Interface unterstitzt die Protokolle HTTP und TELNET Uber TCP/IP. Somit
kénnen alle Uberwachten Systemparameter tUber einen Standard Browser angezeigt werden ( HTTP-
Protokoll ). Uber TELNET hat man vollen Zugriff auf die Befehle des Command Line Interface (CLI)
und kann somit Parameter lesen und den Sysmon konfigurieren. Durch den Einsatz dieser Standard-
Protokolle entfallt die Verwendung von spezieller Software oder Treiber und man erreicht damit eine
Plattformunabhéangigkeit. Das TCP/IP Protokoll unterstitzt 10 gleichzeitige Verbindungen — die
maximale PaketgroR3e ist auf 1k begrenzt.

Auf Windows-Systemen empfehlen wir als TELNET-Client den Einsatz von ,Hyperterminal“ oder
SPUTTY*™.

Im Auslieferungszustand lautet die IP des Sysmon 193.155.166.51 - Die IP Adresse muss fur den
Einsatz in lhrem Netzwerk tber den Befehl lanconfig ( siehe 5.2.3. lanconfig - Befehl ( lan

configuration ) ) angepasst werden.

Terminal Einstellungen:

e Local echo: off
e Local line editing: off
e Backspace key: Control-H

Verwenden Sie ein gekreuztes Netzwerkkabel, wenn Sie den Sysmon direkt an einen PC
anschlie3en!

3. Serielles RS232 Interface
Der SOP bietet ein serielles RS232 Interface Uber das die Befehle des Command Line Interface (CLI)
gesendet werden kdénnen.

Verwenden Sie ein NULL-MODEM Kabel fiir den direkten Anschluss an die serielle Schnittstelle eines
PC’s.

Auf Windows-Systemen empfehlen wir den Einsatz von ,Hyperterminal“ als Terminal Programm.

Terminal Einstellungen:

e 9600 bhits per second
e data bits: 8

e parity: none

e stop bit: 1

Uber die serielle Schnittstelle kann zusatzlich der CLI-Befehl “xmodem” zum Dateitransfer
verwendet werden. ( siehe 5.5. xmodem - Befehl)

E1 sl
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4. WEB Interface

Der Sysmon bietet zur Fernabfrage mittels eines Standard Browsers eine Webseite, die vom
Anwender selbst erstellt und tUber den Befehl ,xmodem web* ( siehe 5.5. xmodem - Befehl)
gespeichert werden kann. Die maximale Dateigro3e der HTML Datei betragt 10kbyte. Es ist nur das
Speichern einer HTML Datei mdéglich. Werden Bilder verwendet, missen diese extern abgelegt
werden.

Folgende Werte kdnnen Uber die Webseite angezeigt werden:

e Spannungswerte V1-V8

e Statusfarben (rot/griun/grau) der Spannungen V1-V8
e Temperaturwerte T1-T14

e Statusfarben (gelb/grau) der Temperaturen T1-T14
e Lifterdrehzahlen F1-F12

e Statusfarben (gelb/grau) der Lifter F1-F12

In der erstellten HTML Datei mussen an den Stellen, an denen die o.g. Werte / Farben dargestellt
werden sollen entsprechende Escape Codes ( siehe 4.1. Escape Codes fur die Webseite ) eingesetzt
werden. Der auf dem Sysmon integrierte Parser ersetzt fortlaufend diese Codes durch die aktuellen
Werte.

4.1. Escape Codes fur die Webseite

Nachfolgende Escape Codes werden vom Sysmon in der gespeicherten HTML Datei fortlaufend durch
die aktuellen Werte ersetzt:

Wert der Spannung Nr. x ( Voltage x value ): —VxV
Statusfarbe der Spannung Nr. x ( Voltage x color ): —VxC
Gultige Werte fur x: 1,2,3,4,5,6,7,8

Wert der Temperatur Nr. x ( Temperature x value ): ~TxV
Statusfarbe der Temperatur NR. x ( Temperature x color ): ~TxC
Gultige Werte fur x: 1,2,3,4,5,6,7,8,9,a,b,c,d,e (Hex Wert)

Drehzahl des Lufters Nr. x ( Fan x speed ): —~FxV

Statusfarbe des Lufters Nr. x (Fan x color ): —FxC
Gultige Werte fur x: 1,2,3,4,5,6,7,8,9,a,b,c (Hex Wert)

e Befehl zur Ubertragung der Webseite:

xmodem web ( siehe 5.5. xmodem - Befehl)

www.elma.com
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4.2. Beispiel und HTML-Code

2l ELMA sysmon online pro - Microsoft Internet Explorer |Z||§| fg|

Datei Bearbeiten Ansicht Favoriten Extras 2 a"
& — 1l »
\_/} \‘_/j \ﬂ @ n lj ,}_j Suchen ‘-E:{ Favaoriten
Adresse |@ http: /183,155, 166,51/ v| Wechselnzu  Links ** @ >
A
ELMA sysmon online pro
Your Solution Partner
Webpage
b/
@ Fertig ‘ Internet
HTML-Code :

( Wichtig: Es kdnnen KEINE Bilder auf dem SOP gespeichert werden. Wenn Sie Bilder verwenden
mochten mussen diese extern abgelegt und die URL im HTML Code entsprechende eingegeben

werden! ).

<table width="95%" border="2" cellspacing="10" cellpadding="0" bgcolor="#0033CC">
<tr>
<td width="107" bgcolor="#FFFFFF">
<div align="center"><b>Voltage</b></div>
</td>
<td width="92" bgcolor="#FFFFFF">
<div align="center"><b>Temp</b></div>
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</td>
<td width="154" bgcolor="#FFFFFF">
<div align="center"><b>Fans</b></div>

</td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V1C"><b>V01= ~V1V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T1C"><b>T01= ~T1V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F1C"><b>FANO1=~F1V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V2C"><b>V02= ~V2V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T2C"><b>T02= ~T2V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F2C"><b>FAN02=~F2V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V3C"><b>V03= ~V3V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T3C"><b>T03= ~T3V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F3C"><b>FANO3=~F3V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V4C"><b>V04= ~V4V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T4C"><b>T04= ~T4V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F4C"><b>FANO4=~F4V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V5C"><b>V05= ~V5V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T5C"><b>T05= ~T5V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F5C"><b>FANO5=~F5V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V6C"><b>V06= ~V6V V</b></td>

<td width="92" bgcolor="~T6C"><b>T06= ~T6V &deg;C</b></td>

<td width="154" bgcolor="~F6C"><b>FANO6=~F6V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V7C"><b>V07= ~V7V V</b></td>

<td width="92"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~F7C"><b>FANO7=~F7V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" bgcolor="~V8C"><b>V08= ~V8V V</b></td>

<td width="92"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~F8C"><b>FAN08=~F8V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107"><b></b></td>

<td width="92"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~F9C"><b>FAN09=~F9V rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107"><b></b></td>

<td width="92"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~FaC"><b>FAN10=~FaV rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107"><b></b></td>

<td width="92"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~FbC"><b>FAN11=~FbV rpm</b></td>
</tr>
<tr>

<td width="107" height="2"><b></b></td>

<td width="92" height="2"><b></b></td>

<td width="154" bgcolor="~FcC" height="2"><b>FAN12=~FcV rpm</b></td>
</tr>

</table>
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5. Command Line Interface (CLI)

Das Command Line Interface ( kurz: CLI ) ist sowohl Uber Telnet ( siehe 2. Ethernet Interface ) als
auch uber die serielle RS232 Schnittstelle ( siehe 3. Serielles RS232 Interface ) verfugbar.

Uber das CLI kann der Anwender Systemparameter lesen oder neu konfigurieren und speichern. Der
Zugriff ist aufgeteilt in 2 Profile und ist passwortgeschutzt.

Luser Profil:

Systemparameter kénnen in diesem Profil nur gelesen werden — ausgenommen vom Schreibschutz
ist der Befehl lanconfig ( siehe 5.2.3. lanconfig - Befehl ( lan configuration ) ) zum Einstellen der
IP-, Subnet- und Gateway- Adresse. Wurden im admin-Profil die Ausgange entsprechend
konfiguriert ( siehe 1.4.3. Ausgange durch interne / externe Events steuern ), kann der user
einzelne Ausgange auch manuell setzen und ricksetzen ( siehe 1.4.2. Ausgange manuell setzen /
ricksetzen ).

Ladmin‘ Profil:

Vollzugriff auf alle Systemparameter. Alle verfugbaren Befehle des CLI kénnen ausgefuhrt werden.
Die Zugangsdaten fir dieses Profil durfen nur geschultem Personal mit entsprechenden Kenntnissen
und Kompetenzen fir das System in das der SOP verbaut wurde bekannt sein um Schaden oder
Fehlfunktionen zu vermeiden!

5.1. Log-in

Sobald Sie eine Verbindung Uber Telnet oder RS232 hergestellt haben, werden Sie zum login
aufgefordert. Evtl. missen Sie einmalig ENTER driicken um zum login zu gelangen.

Die gemessenen Werte kdnnen jederzeit durch RS232 Schnittstelle oder Telnet ausgelesen werden.
Weiterhin kdnnen die Grenzwerte des Grundsystems sowie die verschiedenen Parameter jederzeit,
auch im laufenden Betrieb, eingestellt werden.

Voreingestellte Zugange:

login: user
password: USER

login: admin
password: ADMIN
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5.2. Syntaxverzeichnis

5.2.1. Generelle Syntaxkonventionen

Befehl [parameterl | parameter2 | parameter3 [Wert]]
[1 = optional

Ein Befehl alleine ohne Angabe von weiteren Parametern gibt alle zum Befehl zugehérigen und zur
Verfligung stehenden aktuellen Werte zurtick.

Wird EIN Parameter angegeben, jedoch kein Wert gibt der SOP nur den aktuellen Wert der zu
diesem Parameter zur Verfligung steht zurick.

Ist ein Wert in der Befehlszeile vorhanden, wird dieser dem entsprechenden Parameter zugeordnet
und temporar im RAM gespeichert. Die Anderung ist sofort aktiv. Soll der Wert endgiiltig in das
Flash-ROM gespeichert werden und auch nach dem reboot glltig sein, missen die

Umgebungsvariablen mit dem Befehl ,,saveenv* ( siehe 5.2.2. saveenv - Befehl ( save environment
) ) gespeichert werden. Anderungen ohne saveenv gehen nach einem reboot verloren.

5.2.2. saveenv - Befehl ( save environment )

Syntax:

saveenv
Funktion:

Speichert alle im RAM vorhandenen Umgebungsvariablen dauerhaft ins Flash-ROM.
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5.2.3. lanconfig - Befehl ( lan configuration )

Syntax:
lanconfig [ip | mask| gate [address]]

Funktionen:

Auslesen oder setzen von Netzwerk Parametern.

¢ kein parameter — Ruckgabe von IP, Mask und Gateway Adressen des LAN interface
e ip — IP Adresse des Sysmons

¢ mask — Netzwerk Maske

e gateway — Standard Gateway

e address — IP Adresse des SOP ( IP bei Auslieferung ist 193.155.166.51 )

Nach dem Setzen einer neuen Adresse muss mit saveenv die Anderung gespeichert und der
SOP neu gestartet werden. Entweder mit dem Befehl reboot ( siehe 5.2.7. fan — Befehl ) oder
per Reset-Taster.

Beispiele:

e Auslesen aller Netzwerk Parameter
$>lanconfig
IP=193.155.166.51

Mask=255.255.255.0
Gateway=193.155.166.100

e Auslesen der IP Adresse

$>lanconfig ip
IP=193.155.166.51

e Andern der IP Adresse

$>lanconfig ip 196.100.100.1
IP=196.100.100.1
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5.2.4. voltage — Befehl

Syntax:

voltage [sysmon |min | max] [voltagenumber[value]]

Funktionen:

Auslesen der Spannungswerte oder setzen der einzelnen Grenzwerte zur
Spannungsiiberwachung.

e sysmon = Ausgabe der SOP Betriebsspannung ( keine weiteren Parameter zulassig )
e min = unterer Grenzwert
e max = oberer Grenzwert
e Vvoltagenumber = Nr. des Analogeingangs 1-8
e value = Grenzwert
Beispiele:

Auslesen aller Spannungswerte. Nicht angeschlossene Spannungen werden mit dem Wert
»NA" dargestellt.

¥>voltage
V1=4.958 V2=3.304 V3=12.132 V4=NA V5=NA V6=NA V7=NA V8=NA

Auslesen des unteren Grenzwerts der Spannung V1 (+5V)

$>voltage min 1
V1=4.749

Setzen des oberen Grenzwerts der Spannung V1 auf 5.5V

$>voltage max 1 5.5
V1=5.499
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5.2.5. port — Befehl

Syntax:

port [port_name [level [value] | mask output [value] | set output | clr output]]
Funktionen:
Auslesen bzw. andern der Port-Zustande, der logischen Pegel und Zugriff auf Port-Masken.

e port_name = 1,2,A,B (1,2 = Eingénge ; A,B = Ausgange )

e level = Auslesen oder setzen der logischen Pegel. Bei nachfolgender Angabe von value wird
ein 8-bit Wert erwartet. Jedes bit steht fur den entsprechenden Ein- bzw. Ausgang

e mask output = Nur fur Port A,B ( Ausgange ). Auslesen oder setzen der Maske fur den

angesprochenen Ausgang (output) Bei nachfolgender Angabe von value wird ein 8-bit Wert

erwartet. Jedes bit steht fur den entsprechenden Ein- bzw. Ausgang.

set output = Nur fur Port A,B ( Ausgange ). Angesprochenen Ausgang (output) aktivieren.

clr output = Nur fur Port A,B ( Ausgange ). Angesprochenen Ausgang (output) deaktivieren.

value = 8-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x00 bis Oxff ) oder dezimal ( O bis 255 ).

output = Angabe des Ausgangs A oder B

Die Bitstruktur fiir Masken finden Sie in Kapitel 1.4.3. Ausgange durch interne / externe
Events steuern.

Beispiele:
e Ausgabe der Zusténde aller Ports

¥>port
Portl1l=0xXFE
Port2=0xFF
PortA=0xFD
PortB=0xFF

e Setze die Eingange 1-4 des Ports 1 auf “Low Aktiv” (bzw. “high wenn inaktiv”) und Eingénge
5-8 auf ,High Aktiv* (bzw. ,low wenn inaktiv*)

¥>port 1 level 0x0f
Level Port0=0x0F

e Maske fur Ausgang 1 des Port A so setzen, dass dieser Ausgang aktviert wird, sobald
Spannung Nr.1 aullerhalb der Grenzwerte ist. Gleichzeitig soll der Ausgang fur port set und
port clr freigegeben werden.

¥>port a mask 1 0x81
Mask PortA.1=0x81

e Aktiviere Ausgang 1 des Port A

¥>port a set 1
Done. ..
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5.2.6. temp - Befehl ( temperature )

Syntax:
temp [[min | max | digitalno | analogno] [value 1]
Ausgabe der aktuellen Temperaturwerte bzw. Grenzwerte oder setzen von

Temperaturgrenzwerten und Sensoranzahlen.
Einstellungen sind dabei einheitlich fur alle Temperatursensoren.

e min= unterer Grenzwert

e max= oberer Grenzwert

¢ analogno= Anzahl analoger Sensoren

¢ digitalno= Anzahl digitaler 12C Sensoren

e value = Grenzwert in °C oder Wert fur die Anzahl der Sensoren
Beispiele:

e Ausgabe aller verfugbaren aktuellen Temperaturmesswerte

F>temp
A: T1l=24 T2=24 T3=24

e Ausgabe des unteren Temperaturgrenzwerts

$>temp min
Temp min =-10

e Setzen des oberen Grenzwerts auf 70°C

¥>temp max 70
Temp max =70

e Anzahl der analogen Sensoren auf 4 einstellen

$>temp analogno 4
Analog temp sensors:4
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5.2.7. fan — Befehl

Syntax:

fan [minspeed |minlevel | tempO | templ | temp?2 | pwmfreq | level | fanno [value]]
Funktionen:

Ausgabe oder Konfiguration der Lufterparameter.

minspeed = Auslesen/setzen der Mindestdrehzahl

minlevel = Auslesen/setzen des minlevel Werts

tempO = Auslesen/setzen des Werts tempO

templ= Auslesen/setzen des Werts templ

temp2 = Auslesen/setzen des Werts temp2

pwmfreq = Auslesen/setzen der PWM Frequenz

level = Auslesen des aktuellen Levels auf dem die Lufter laufen
fanno = Auslesen/setzen der Liufteranzahl

boostlevel = Auslesen/setzen des aktuellen Start-Levels der Lufter
hysteresis = Auslesen/setzen der Hysterese fur die Temperaturregelung (Wert: 0-20)
value = zugehoriger Wert fur die einzelnen Parameter

Die Bedeutung der Parameter werden in Kapitel 1.3. Lifteriberwachung und —regelung

ausfuhrlich erklart.

Beispiele:

e Setze die Anzahl der Lifter auf 3

$>fan fanno 3
Fan number=3

e Auslesen der aktuellen Lufterdrehzahlen

$>fan
F1=4956 F2=4932 F3=0

e Setze die Mindestdrehzahl auf 700 ( Unter dieser Drehzahl wird ein FANFAIL erzeugt ).

$>fan minspeed 700
Min speed=700

e Auslesen des Parameters minlevel

$>fan minlevel
Min level=3

e Setzen des Parameters tempO auf 0°C ( Unter diesem Wert stoppen die Lufter )

$>fan tempO O
Fan temp0=0
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5.2.8. define — Befehle

5.2.8.1. define activevoltage

Bit | 8 7 6 5 4 3 2 1
V |V8|V7|V6|V5|V4|V3|V2]|Vl

Syntax:
) ) Beispiel:
define activevoltage [value] OXOF = V1 bis V4 werden tiberwacht

Ausgabe oder setzen der zu Uberwachenden Spannungen

o value = 8-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x00 bis Oxff ) oder dezimal ( O bis 255 ).
Jedes Bit steht fur die jeweilige Spannung.

5.2.8.2. define voltagemask

Syntax:
define voltagemask [value]

Funktion:

Ausgabe oder setzen der Maske zur Uberwachung mehrerer Spannungen und Erzeugung
eines internen Events.

e value = 8-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x00 bis Oxff ) oder dezimal ( O bis 255)).
Jedes Bit steht fur die jeweilige Spannung.

Sind die alle entsprechend gesetzten Spannungsnummern auflerhalb der Grenzwerte ist

das Ergebnis dieser Maske TRUE und kann mit dem port Befehl weiter verarbeitet werden
( siehe 1.4.3. Ausgange durch interne / externe Events steuern )

5.2.8.3. define voltagereset

Syntax:
define voltagereset [Wert]

Ausgabe oder setzen der Maske zur Uberwachung mehrerer Spannungen welche einen
SYSRESET auslésen soll.

e value = 8-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x00 bis Oxff ) oder dezimal ( O bis 255).
Jedes Bit steht fur die jeweilige Spannung.

Sind die alle entsprechend gesetzten Spannungsnummern auflerhalb der Grenzwerte ist
das Ergebnis dieser Maske TRUE und es wird ein SYSRESET ausgel6st.
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5.2.8.4. define powerfail

Syntax:
define powerfail [value]
Ausgabe oder setzen des logischen Pegels vom angeschlossenen Signal powerfail am POWER

Steckverbinder. Ist Powerfail aktiv und das VME flag auf ,,1“ wird das VME Timing wie in
Kapitel 1.4.3. Ausgange durch interne / externe Events steuern beschrieben ausgel6st.

® value = Dezimalwert 0,1 ( O = low aktiv ; 1 = high aktiv )

5.2.8.5. define inputmask

Syntax:
define inputmask [value]
Funktion:

Ausgabe oder setzen der Maske zur Uberwachung mehrerer Eingange und Erzeugung
eines internen Events.

e value = 16-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x0000 bis Oxffff ) oder dezimal
( 0 bis 65535 ). Jedes Bit steht flr den jeweiligen Eingang.

Sind die alle entsprechend gesetzten Eingénge aktiv ist das Ergebnis dieser Maske TRUE

und kann mit dem port Befehl weiter verarbeitet werden ( siehe 1.4.3. Ausgénge durch
interne / externe Events steuern )

5.2.8.6. define vme

Syntax:

define vme [value]
Ausgabe oder setzen des Flags ob der SOP an ein VME System angeschlossen ist und somit
das VME Timing wie in Kapitel 1.5. Generierung der VME-Signale ACFAIL und SYSRESET

beschrieben durchfihren soll.

e value = Dezimalwert 0,1 ( O = kein VME System ; 1 = VME System )
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5.2.8.7. define inputled
Syntax:

define inputled [value]
Funktion :

Setzen der Maske Uber die Eingange die zur Aktivierung der InputLED auf dem LED-Display
024-927 fuhrt.

e value = 16-bit Wert in HEX Schreibweise ( 0x0000 bis Oxffff ) oder dezimal
( 0 bis 65535 ). Jedes Bit steht fur den jeweiligen Eingang.

Ist einer entsprechend gesetzten Eingange aktiv ist das Ergebnis dieser Maske TRUE und die

InputLED wird aktiviert.

5.2.8.8. define debouncetime

Syntax:

define debouncetime [value]

Funktion:

Setzen der Entprellzeit der Eingénge

e value = dezimal ( O bis 15 ) 0=0ms ; 1=100ms ; 15=1.5s
Beispiel:

e Setzen der Entprellzeit auf 500ms

$>define debouncetime 5
Debounce time=5

5.2.8.9. define tempdebouncetime

Syntax:

define tempdebouncetime [value]

Funktion:

Setzen der Entprellzeit fur die Temperaturmessung

e Vvalue = dezimal ( 0 bis 30 ) 0=0ms ; 1=100ms ; 30=3s
Beispiel:

e Setzen der Entprellzeit auf 2s

$>define tempdebouncetime 20
Temp debounce time=20
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5.2.8.10. define startupdelay

Syntax:

define startupdelay [value]

Eunktion:

Setzen eines Timeouts nach dem Start bis der Systemmonitor mit Uberwachung beginnt.
e value = dezimal ( O bis 15) 0=0Oms ; 1=100ms ; 15= 1.5s

Beispiel:

e Setzen der Verzégerung auf 300ms

$>define startupdelay 3
Startup delay=3

5.2.8.11. define tcptimeout

Syntax:
define tcptimeout [value]

Funktion:

Setzen eines Timeouts nach dem eine TCP Verbindung (im Leerlauf) fur eine neue Verbindung
freigemacht wird.

e value = dezimal ( O bis 36000 ) 1=0,1s ; 36000= 1h

Ist der Wert 0, dann werden keine neuen Verbindungen erlaubt, falls alle TCP Verbindungen
belegt sind.

Beispiel:

e Setzen des Timeouts auf 30min

$>define tcptimeout 18000
TCP timeout=18000
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5.2.8.12. define fanppr

Syntax:

define fanppr [value]

Funktion:

Einstellen der Anzahl Tachoimpulse pro Umdrehung

¢ value = dezimal (2, 4) 2=2 Impulse pro Umdrehung ; 4=4 Impulse pro Umdrehung

5.3. logout - Befehl

Syntax:
logout

Aktuelle Sitzung beenden.

5.4. uptime - Befehl

Syntax:
uptime

Anzeige der Zeit seit dem letzten reboot.
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5.5. xmodem - Befehl

Syntax:

xmodem [config | web] - Nur Uber RS232!

Funktion:

Ubertragen von Dateien mit XMODEM Protokoll — nur tiber RS232 verfiigbar.

e config — Start der Ubertragung einer binaren Konfigurationsdatei
e web — Start der Ubertragung einer HTML Datei

Nach Eingabe des Befehls geht der SOP auf Datenempfang und wartet auf das Senden der
Daten im XMODEM Protokoll. Dies meldet der SOP mit fortlaufenden C’s auf dem Terminal.
Starten Sie dann umgehend mit ihrem Terminalprogramm den Dateitransfer und wéhlen sie
als Protokoll XMODEM aus.

Beispiel:

%>xmodem web
%>CCcCcC

5.6. passw - Befehl

Syntax:

passw

Andern des Passworts im aktuellen Profil.

5.7. reboot - Befehl

Syntax:

reboot

Funktion:

Sysmon neu starten (RESET)
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5.8. info — Befehl
Syntax:

info
Funktion:

Ausgabe der MAC-Adresse, Seriennummer und der Firmware Version

Beispiel:

%$>info
MAC=00:14:DB:00:04:C1
Serial No=10505681
Version=4.2

5.9. watchdog - Befehl

Syntax:

watchdog [value]

Eunktion:

Mit diesem Befehl kann der Watchdog ein- bzw. ausgeschaltet werden.
e value = on / off

Beispiel:

e Watchdog einschalten

$>watchdog on
Watchdog ON

5.10. errors — Befehl

Syntax:

errors [cir]
Funktion:

Ausgabe oder l6schen der gespeicherten Fehlerstati (global errors )
und Eingangsevents ( input errors )

Der SOP speichert bei jedem Event ( Fan Fail, Voltage Fail, usw. ) und bei Aktivierung von
Eingangen diese Events und legt sie in den Registern global errors und input errors ab.
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Wenn der Fehler bzw. Event nicht mehr aktuell ist, bleibt er dennoch in diesen Registern
gespeichert bis mit errors clr der Fehlerspeicher wieder geléscht wird.

e ohne parameter — Rickgabe der Werte im 16-bit HEX Format (0x0000 bis Oxffff)
e clr — global errors und input errors I6schen

Aufbau Register ..global errors:

Bit Beschreibung

0 1 = Spannung Nr.1 auRerhalb der Grenzwerte
1 1 = Spannung Nr.2 auBerhalb der Grenzwerte
2 1 = Spannung Nr.3 auBerhalb der Grenzwerte
3 1 = Spannung Nr.4 auRerhalb der Grenzwerte
4 1 = Spannung Nr.5 auBerhalb der Grenzwerte
5 1 = Spannung Nr.6 auRerhalb der Grenzwerte
6 1 = Spannung Nr.7 auRerhalb der Grenzwerte
7 1 = Spannung Nr.8 auBerhalb der Grenzwerte
8 1 = Lufterfehler (FANFAIL) lag vor

9 1 = Unterer Temperaturgrenzwert unterschritten
10 1 = Oberer Temperaturgrenzwert Uberschritten
11 1 = PowerFail Signal wurde erkannt

12 Intern

13 Intern

14 Intern

15 Intern

Aufbau Reqgister _..input errors*:

Bit Beschreibung

0 1 = Eingang Nr.1 war aktiv
1 1 = Eingang Nr.2 war aktiv
2 1 = Eingang Nr.3 war aktiv
3 1 = Eingang Nr.4 war aktiv
4 1 = Eingang Nr.5 war aktiv
5 1 = Eingang Nr.6 war aktiv
6 1 = Eingang Nr.7 war aktiv
7 1 = Eingang Nr.8 war aktiv
8 1 = Eingang Nr.9 war aktiv
9 1 = Eingang Nr.10 war aktiv
10 1 = Eingang Nr.11 war aktiv
11 1 = Eingang Nr.12 war aktiv
12 1 = Eingang Nr.13 war aktiv
13 1 = Eingang Nr.14 war aktiv
14 1 = Eingang Nr.15 war aktiv
15 1 = Eingang Nr.16 war aktiv

Beispiel:

e Ausgabe der gespeicherten Fehlerstati / Eingangsevents

%$>errors
Global errors=0x0000
Input errors=0x0000

e Loschen der gespeicherten Fehlerstatu / Eingangsevents

%$>errors clr
Permanent errors cleared...
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Power Voltage 1 Voltage 2 FCON
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
1 +12V 1 SYSRESET# 1 SYSFAIL# Al GND
2 +12V 2 ACFAIL# 2 NC A2 PRST#
3 GND 3 V4 -12V 3 V7N A3 Sysfail#
4 GND 4 GND 4 GND A4 FAL#
5 +5V 5 V3 +12V 5 V8P A5 GND
6 +3.3V_OuUT 6 GND 6 GND A6 GND
7 PWRFAIL 7 V2 +3.3V 7 V6N Bl GND
8 GND 8 GND B2 V4 -12V
9 V1 +5V 9 V5P B3 V3_+12V
10 GND 10 GND B4 V2 +3,3
B5 V1 +5V
B6 NC
Fan In1/2
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
1 2 1 IN1.1 2 IN1.2
3 4 3 IN1.3 4 +5V
5 RSV 6 PWM_3 5 IN1.4 6 IN1.5
7 8 TACH 11 7 GND 8 IN1.6
9 TACH_10 10 TACH_9 9 IN1.7 10 IN1.8
11 PWM_2 12 11 IN2.1 12 +5V
13 TACH_8 14 TACH_7 13 IN2.2 14 IN2.3
15 16 TACH_6 15 GND 16 IN2.4
17 PWM_1 18 TACH_5 17 IN2.5 18 IN2.6
19 TACH_4 20 19 IN2.7 20 IN2.8
21 TACH_3 22 PWM_O
23 24 TACH_2
25 TACH_1 26 TACH_O
Temp 1 Temp 2 Out A/B
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
1 Temp3+ 1 Temp6+ 1 OUTA.1 2 OUTA.2
2 Temp3- 2 Temp6- 3 OUTA.3 4 +5V
3 Temp2+ 3 Temp5+ 5 OUTA.4 6 OUTA.5
4 Temp2- 4 Temp5- 7 GND 8 OUTA.6
5 Templ+ 5 Temp4+ 9 OUTA.7 10 OUTA.8
6 Templ- 6 Temp4- 11 OUTB.1 12 +5V
13 OUTB.2 14 OUTB.3
12C_2 Digital Temp 15 GND 16 OuUTB.4
17 OUTB.5 18 OUTB.6
Pin Signal Pin Signal 19 OuUTB.7 20 OUTB.8
1 SDA 2 1 +5V
2 SCL_2 2 SDA_3
3 RST 3 GND
4 INT 2 4 SCL_3
5 +5V
6 GND
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1P1
y4 A B C D E F
25 GND EOTP EORP GND GND 25
24 GND EOTM EORM GND 24
23 GND GND GND GND GND GND 23
22 GND GND 22
21 GND SDA_3 SCL_3 INT_3 GND GND 21
20 GND RS232_TX REF2.5 GND 20
19 GND REF2.5 TEMP6 TEMPS GND 19
18 GND TEMP4 GND 18
17 GND RS232_RX TEMP3 GND 17
16 GND TEMP2 GND 16
15 GND TEMP1 GND 15
14 14
13 13
12 12
11 GND SDA 2 SCL_2 INT_2 GND GND 11
10 GND TACH_O TACH_1 TACH_2 GND 10
9 GND PWM_0 TACH_3 TACH_4 +5V GND 9
8 GND PWM_1 TACH_5 TACH_6 GND 8
7 GND PWM_2 TACH_7 TACH_S8 +5V V3 +12V GND 7
6 GND PWM_3 TACH_9 TACH_10 V4 -12V GND 6
5 GND TACH_11 SDA_1 SCL_1 +5V V5 VIO GND 5
4 GND GND SDA_O SCL_O V2 +3.3V GND 4
3 GND +5V V1 +5V GND 3
2 GND GND GND PWRFAIL GND GND 2
1 GND SYSRESET# | ACFAIL# RST GND 1
1P2
Z A B C D E F
22 GND GND 22
21 GND +5V GND 21
20 GND GND 20
19 GND GND GND 19
18 GND GND 18
17 GND GND 17
16 GND GND 16
15 GND OuUTB.2 OUTB.1 GND 15
14 GND +5V OUTA.8 OUTA.7 GND 14
13 GND OUTB.8 OUTB.7 OUTA.6 OUTA.5 GND 13
12 GND OUTB.6 OUTB.5 OUTA.4 OUTA.3 GND 12
11 GND OUTB.4 OUTB.3 GND OUTA.2 OUTA.1 GND 11
10 GND GND 10
9 GND +5V GND 9
8 GND GND GND 8
7 GND GND 7
6 GND GND 6
5 GND GND 5
4 GND GND IN2.8 GND 4
3 GND IN2.5 IN2.2 IN1.7 IN1.4 IN1.1 GND 3
2 GND IN2.6 IN2.3 IN1.8 IN1.5 IN1.2 GND 2
1 GND IN2.7 IN2.4 IN2.1 IN1.6 IN1.3 GND 1

E1 sl

Flatharms

Cabinets
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6.1. Beschreibung der Signale

Signal Beschreibung

EOTP Ethernet TX+

EOTM Ethernet TX-

EORP Ethernet RX+

EORM Ethernet RX-

RS232 TX RS232 Transmit

RS232_RX RS232 Receive

TACH_O..11 TACH 1..11 inputs

PWM_0..3 PWM 0..3 outputs

TEMP 1..6 Analog temp sensors. The sensor must be connected between TEMP x and REF2.5
REF2.5 Temperature sensors reference. 2.5V (Temp x-)

SDA_O 12C_0 data line. Not used

SCL_O 12C_0 clock line. Not used

SDA_1 12C_1 data line. Not used

SCL_1 12C_1 clock line. Not used

SDA_2 12C_2 data line. Used by the external LED display

SCL_2 12C_2 clock line. Used by the external LED display

INT_2 12C_2 interrupt line

SDA_3 12C_3 data line. Used to connect 12C temperature sensors
SCL_3 12C_3 clock line. Used to connect 12C temperature sensors
INT_3 12C_3 interrupt line

PWRFAIL Power fail. Input from power supply

RST Used to connect an external reset button

ACFAIL# VME — ACFAIL# ; CPCI — FAL#

SYSRESET# VME — SYSRESET# ; CPCIl — PRST#

V1 +5V Voltage 1 monitor input

V2 +3.3V Voltage 2 monitor input

V3 +12V Voltage 3 monitor input

V4 -12V Voltage 4 monitor input

V5 VIO Voltage 5 monitor input

IN1.1..8 Input port 1

IN2.1..8 Input port 2

OUTA.1..8 Output port A

OUTB.1..8 Output port B

+5V Monitor board power input. +5V

GND Ground

+3.3V_OUT +3.3 Voltage generated locally on the monitor board. Do not connect it with 3.3V on BP

www.elma.com
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024-874: Bestuckungsvarianten kdnnen von Abbildung abweichen
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7. Technische Daten / Abmessungen

Versorgungsspannung +5V DC

Stromaufnahme 500mA max.

Betriebstemperatur -20°C to +70°C

Lagertemperatur -40°C to +85°C

Mechanische Abmessungen 100,00 x 160,00 mm

Anforderung an Lifter-Tachosignale Open collector ( Kein TTL zugelassen )

Pegel PWM Signal 3.3V TTL

Belastbarkeit PWM Signal Kurzschlussfest nach GND. Interne Pull-up Widersténde.
Keine externen Pull-up Widerstande zugelassen !

Pegel Eingange 5V TTL

Pegel Ausgange 5V TTL

Belastbarkeit Ausgange IOH: -32mA
IOL: 64mA

VIEW FROM THE TOP (SMDs) SIDE

4w« Mounting Holes
Diameter = 3.2 mm

186.08 mm

G e
pageee

128.58 mm
148.50 mm
168.88 mm

Abmessungen SysMon OnlinePRO
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VIEW FROM THE TOP (SMDs) SIDE

2 x Mounting Holes
Diameter = 4.1@ mm
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Board Origin

024-927: Abmessungen LED Display

8. Bestellschlussel, Produktvarianten und Zubehor

Artikelnummer |Beschreibung

024-874 Steckbare Version des SysMon OnlinePRO mit Frontplatte.
(Ein entsprechender Gegenstecker flir den SOP muss auf der Backplane
vorhanden sein!)

024-875 Steckbare Version (inkl. 8 TE Adapter Karte) des SysMon OnlinePRO mit
Frontplatte.

024-876 Montierbare Version des SysMon OnlinePRO ohne Frontplatte.

024-927 LED Display fur 024-876 inkl. 0.8 m Kabel und Gegenstecker
(Frontplatte ist nicht im Lieferumfang enthalten).

024-915 Kabelsatz bestehend aus: allen Gegensteckern und Kontakten, Kabel und
3 analogen Temperatursensoren fir SysMon OnlinePRO

025-092 FanCon OnlinePRO

Modul zur Ansteuerung von Luftern ohne PWM Signaleingang.

E1 sl

Cabinets

www.elma.com
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9. Zusatzmodul: FanCon OnlinePRO

Zum Anschluss von Luftern ohne PWM Signaleingang — deren Drehzahl also durch
Veranderung der Versorgungsspannung geregelt werden muss — kann das Zusatzmodul
FanCon OnlinePRO ( Art. Nr. 025-092 ) zwischen Sysmon OnlinePRO und den Liftern
geschaltet werden. Hierzu wird ein PWM-Ausgang des SOP an den Fancon OnlinePRO
angeschlossen. Dieser generiert aus dem PWM Signal die entsprechende
Versorgungsspannung fur die Lifter.

Die Tachosignale der Lufter werden jedoch auch bei Verwendung des Fancon OnlinePRO an
den FAN-Steckverbinder des SOP gefuhrt!

Beachten Sie bitte die max. Belastung in den technischen Daten in Kapitel 9.2. Technische
Daten / Abmessungen FanCon OnlinePRO! Es kdnnen auch mehrere FanCon’s am SOP
betrieben werden, falls notwendig.

9.1. Pinbelegung Fancon OnlinePRO

X1 PWM
Pi Signal
n '9 Pin Signal
1 offen -
1 PWM in
2 -Fan3
2 GND
3 -Fan2
3 offen
4 -Fanl
5 +Fan3 4 offen
6 “Fan2 5 offen
an
6 offen
7 +Fanl
8 Versorgung GND
9 Versorgung +12V

9.2. Technische Daten / Abmessungen FanCon OnlinePRO

Versorgungsspannung +12Vv DC
Stromverbrauch (im Leerlauf) 100mA
max. Stromaufnahme 4A
Anzahl Lifteranschluss (erweiterbar durch Parallelschaltung) 3

Drehzahlregelung der Lufter im Temperaturbereich +0°C bis +50°C

Betriebstemperatur

+0°C bis +70°C

Lagertemperatur -40°C bis +85°C
Abmessungen 104,00 x 38,00 mm
MTBF 143.673 Stunden

www.elma.com
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Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Copyright ELMA Electronic GmbH.
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